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Merci poCB/é achat, nous vous souhaitons une expérience des plus

tisfaisantes lors de l'utilisation de ce produit.
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1. Consignes de sécurité

Note :

» Veuillez ne pas démonter le robot. Les composants a l'intérieur du robot ne sont pas
réparables par I'utilisateur lui-méme.

»> Ce produit est uniquement destiné a un usage domestique, il ne convient pas de
I'utiliser dans des environnements extérieurs.

» Sivous constatez un défaut relatif a I'écran LCD (modeles D56, D58), veuillez ne pas
tenter de le réparer vous-méme.

Veuillez vous conformer aux consignes de sécurité suivantes :
@® Veuillez lire le contenu de ce manuel attentivement et installer le robo
@ Conservez ce guide et mettez le a disposition lors de I'utilisation

S

7
N

°
0~

uy ant les instructions détaillées.
/ )
“par des tiers.

@ Toute opération incompatible avec les consignes de ce guide ait\..ovoquer des dommages
graves a la fois sur l'utilisateur et le produit en lui-méme.
=
Alimentation du robot O
( ) @® Lalimen vient d’'une batterie Ni-MH spécialement congue pour fournir

des meill cités de rechargement.

Q)

[ @ﬂ} ous que le voltage nécessaire au bon fonctionnement de la base de
r@@ t soit respecté.

‘utilisez pas la base de chargement si le cordon d’alimentation est endommagé.
VDans ce cas contactez notre service aprés-vente.

@® \Veuillez ne jamais débrancher la base de chargement en tirant sur le cordon
d’alimentation.

@® \Veuillez ne pas tordre ou enrouler le cordon d’alimentation de maniére excessive.

@® Vous pouvez utiliser le crochet derriere le bloc d’alimentation afin de raccourcir
le cordon s’il vous semble trop long.

@® Ne laissez pas le cordon d’alimentation en contact avec des surfaces chaudes ou
tranchantes.

@® Veuillez débrancher le cordon d’alimentation si vous n’utilisez pas le robot durant
un certain temps.

@® Ne manipulez pas la prise ou le robot lorsque vos mains sont humides.

@ Utilisez régulierement un linge sec pour dépoussiérer le cordon et son embout.
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Précautions d’utilisation

@ Ce robot a été congu pour une utilisation ménagére domestique sur des sols en
bois, caoutchouc, céramique, linoléum et tapis a poils courts et moyens.
Cependant, il n’est pas utilisable sur des tapis a poils longs (plus de 2 centimétres)

@ Attention a ne pas laisser le robot évoluer dans des piéces encombrées d'objets
divers pouvant endommager les brosses de cotés et centrale: cables souples,
franges de tapis, franges de rideau, vétements, etc.

@ |l ne peut pas étre utilisé sur les surfaces &/@\s ¢

|
- Surfaces humides (y compris les quuide@\/o/les).

- A Tintérieur de toilettes, salle de bains ou e~ Jtre surface fortement
humide.

- Escalier. O7<>

- Pieces dégageant de trés fortes

/

@ Les détritus ou matiér s sont fortement déconseillées:
- Suie non éteinte, de'Cigarettes ou autre pouvant provoquer un
incendie et une potrtiglle truction du robot.

, trombones, cailloux, gypses, gros morceaux de

€ type de liquides, notamment les détergents, le kéroséne,
ture, I'alcool, les parfums, ainsi que les solutions de

@ Veuillez mettre le robot a I'écart des sources chaudes comme les fours et les
cheminées. Le chaud peut déformer la coque du produit.

@ N’ utilisez pas la machine dans des endroits a forts risques d’explosions. Par
exemple, dans des Stations essence, dépbts de pétrole, usines chimiques.

@ N'utilisez jamais le robot dans des environnements extérieurs. La pluie et les
poussieres solides peuvent causer des dommages tels que ceux énoncés
précédemment.

@ Ne réparez pas le robot vous-méme. Adressez vous au service aprés-vente
en cas de probléme.

@ Veillez a préserver le produit de tout choc avec le sol.

@ Ne compressez pas le produit, les potentiels courts-circuits pourraient

= - provoquer des incendies ou des accidents.
N @ Effectuez les entretiens et nettoyages du produit dans des endroits propres.

@ N’exposez pas la machine dans des lieux extrémement chauds ou froids.

Ce produit n'a pas été congu pour supporter des températures inférieures a
zéro ou supérieures a 45 degrés.

@ N'imbibez pas la machine de liquide et ne I'exposez pas a une humidité
élevée.

@ Ecartez le produit de tout endroit en combustion, cheminée, incendie ou
encore des cigarettes.
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Sécurité des enfants

@ |l est important de mettre le robot hors de portée des enfants ou toutes personnes
ne pouvant juger les dangers de proximité. Une attention particuliere est a accorder lors
de la mise en route du produit.

@ Le robot n'est pas un jouet. /®
>/

@® Les emballages plastiques peuvent engend@risque d’asphyxie, veuillez ne
pas les laisser a la disposition des enfa
oL

@S

@ Sivous désjrex
vente. Lutili e batterie non adaptée peut causer des risques d’explosion.
)

® Le Qages causés par I'utilisation d’une batterie de remplacement issu d’un
four non agréé ne sont pas garantis.

€uillez vous débarrasser proprement des batteries usagées, celles-ci sont
composées d’agents polluants et nécessitent donc un traitement particulier.

Destruction de@ballages

&)

@® \euillez ne pas utiliser les emballages en tant que poubelle et débarrassez vous
en proprement. Utilisez les différentes solutions de recyclage don't vous disposez.
Tel que les poubelles de tri sélectif.
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Précautions lors de la premieére utilisation

@® \Veuillez prendre des précautions supplémentaires lors de la premiére utilisation.
Veillez tout d’abord a supprimer tout obstacle qui pourrait entraver le bon
fonctionnement du robot.

@® Prenez les précautions nécessaires pour éviter tout probléeme durant le nettoyage,
tels que :

——— Mettre les objets fragiles dans un endroit sir.
——— Mettre bien a plat les bords de tapis. //\

-—— Veillez a ce que les nappes et rideaux@o@/nt pas le sol.

——— Mettre a I'écart les objets inflammable

-——— Ranger les cordons d’alimen ay | & arpillés sur le sol.
——— Ramasser les journaux, livr qazines et tout autre type d’objets qui
pourraient géner le nett ey
/

@ \Vérifiez si la brosse princ? orrectement fixée & l'intérieur du robot avant le

nettoyage.
robot est vide et assurez vous qu’il soit bien fixé avant

@ Vérifiez si le rése

@' 3i la piece qui doit étre nettoyée nécessite une partition, vous pouve placer une

b % Vande magnétique.
Ecran LCD (Mc@ D56, D58)

=

@ Veuillez ne pas tenter de réparer vous-méme I'écran LCD en cas de casse. Mettez-vous
en relation avec le service aprés-vente.

En cas de disfonctionnement.

@ Veuillez vous référer aux rubriques « Problémes » et « Questions Fréquentes ».
@ Ne cherchez pas a réparer ou désassembler vous méme le robot.
@ \Veuillez contacter le service aprés-vente.
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{ Robot } { Base de chargem‘@\ { Mode d'emploi }
—/

Télécommas de { Brosse latérale J { mur virtuel(D58)
(Model 3

(Modéle D58)

\_ /

{Accessoires de nettoyage} Bande Magnétique et Magnétiseur
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Parameétres techniques

Surface couverte

|_aprés rechargement

120-150 métres carré

Dimensions

335x335x100mm

Poids net

2.8Kg

Deebot D54 Base de chargement
Voltage DC14.4V Voltage Interne (k AC220-240V
Puissance nominale 30W Voltage Externe @DCW.SV
Capacité du reservoir 0.7L Fréquence /Q \ 50Hz
Bruit < 60dB Puissance nominal\® 30W
T de ch i Intensité de i 0.7A
emps de charge Environ 4 heures /"a\e@

Autonomie 45 minutes @
Surface couverte '\“

- : : /
aprés rechargement 90-120 metres carré @
Dimensions 335x335x100mm &
Poids net 2.8Kg N

<O
/%@
)
DeebotD56 ‘b\@ Base de chargement

Voltage IX 4.4V Voltage Interne AC220-240V
Puissance nominale Q'SOW Voltage Externe DC17.5V
Capacité du re@& 0.7L Fréquence 50Hz
Bruit \\>/ < 60dB Puissance nominale 30w
Temps de @ Environ 4 heures Intensité de sortie 0.7A
Autonomie 60 minutes
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-

~

@W
@%

Deebot D58 Base de chargement
Voltage DC14.4V Voltage Interne AC220-240V
Puissance nominale 30w Voltage Externe M DC17.5V
Capacité du reservoir 0.7L Fréquence //\ 50Hz
Bruit < 60dB Puissance nominal7 @/ 30W
Temps de charge Environ 4-5 heures Intensité de sortie\/ 0.8A
Autonomie 60 minutes ) —Hécommande
Sa Iu: Ir:fiasclzes c: |°] ua Ivigel sr:r?ent 120-150 métres carré ny 3e DC3V
Dimensions 335x335%x100mm ;ontréle < 5 métres
Poids net 2.8Kg
A%
<
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3. Descriptif ECOVACS™ D54

Détécteur de hauteur

Bouton de
contrble Aération
Roue
directionnelle
Brosse de cbté
Récepteur Brosse principale
infrarouge Roues

Caoutchouc
Electrode de

chargement marche/arrét
N
Pare-choc
_.= Capteurde @
\ saletés -

Poignée

Trappe

Filtre

Fermoir

Bouton d’ouverture

‘ Réservoir de

saletés

Electrode de chargement Indicateur de fonctionnement

Aération Transmetteur infrarouge

Cordon d’alimentation

Bandes antidérapantes

Base de chargement
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Descriptif ECOVACS™ D56 et D58

Bouton de
contrble

Détécteur de hauteur

Aération

Roue
directionnelle

Brosse de coté
Ecran LCD

Récepteur

f Brosse principale
infrarouge

Caoutchouc
Electrode de
chargement marche/arrét
Pare-choc

e / "

.= Capteur

sale%
ayrd
- N Poignée

Trappe

servoir de saletés

Indicateur de
chargement

Filtre

Fermoir

Bouton d’ouverture

‘ Réservoir de

saletés

Electrode de chargement Indicateur de fonctionnement

Aération Transmetteur infrarouge

Cordon d’alimentation

Bandes antidérapantes

Base de chargement

~10 ~
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Panneau de controle ECOVACS™ D54

N

1. cy, Y/arrét
@DFGCISIOH

5. Mode base
7.Alarme

9. Indicateur de cycle programmeé

2. Mode automatique

4. Bouton cycle

6. Indicateur de chargement
8. Indicateur mode auto

10. Indicateur mode précision
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Panneau de contrble et écran LCD ECOVACS™ D56, D58

1. Marche/ar~ét
2. Sélecti de

3. Mar e
4. M@use
57&9

6. base

7. Mode en long

8. Mode fixe

9. Mode auto

10. Marche

11. Annulation du cycle
programmeé

12. Cycle quotidien
13. Cycle unique

14. Horloge

15. Horloge de programmation
16. Réglage et programmation
17. Indicateur réglage Horloge
18. Niveau de chargement de la
batterie

19. Indicateur trop plein bac
20. Indicateur absence bac

21. Alarme brosse

22.Alarme roue

~13 ~
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4.Rechargement du robot

@ Veuillez mettre en place la base en vous assurant qu’elle soit perpendiculaire
au sol, assurez vous également que le produit est utilisé a un voltage de 220-
240 volts.

e\
©

@
@ Assurez - vous que le cordon soit bien situ riere la base et qu'’il ne bloque
pas I'accés au robot. O —

charge. Aucun objet ré issant ne doit se trouver devant le récepteur

@’
@ Veuillez également %@)met présent a moins de 1.5 métre du bloc de

infrarouge de la ba me par exemple des glaces, vases ou céramiques.

e peut que le robot ne détecte pas le bloc de charge.

argez le robot avant la premiére utilisation et veillez a effectuer des cycles
charge complets.
@ Selon le modéle, la charge de Deepoo s’effectue entre 3 et 4 heures.
@ Le chargement du robot doit s’effectuer dans une température comprise entre
0 et 45 degrés. Les températures extrémes, inférieur a 0 degré et supérieur a 45

degrés augmentent le temps de charge et peuvent endommager la batterie.

@ Pour vous assurez que le robot fonctionne a pleine charge

nous vous recommandons de garder le bloc de chargement

Indicateur connecté méme quand l'indicateur de charge est éteint. Le
systéme peux ainsi communiquer avec la base en cas de
besoin de charge. Aprés une charge compeéte le robot peut
fonctionner de 45 a 60 minutes suivant le modéle.

@ Il se peut que la charge de la batterie du produit se réduise
lorsqu’il n’a pas été utilisé depuis un certain temps.

€ 4

~14 ~
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5. Marche/arrét/pause

Mise sous tension et mise en marche modeéles

D56, D58

Ry

r(( N\ - g —— N\

s

@ Pressez le bouton m pour effectuer la mise sous tension du produit. Lors
de sa mise sous tension le robot émettra une courte musi ndant que I'’écran

LCD s’illuminera durant environ 2 secondes. //\
©x
@ Une fois le produit sous tension app@% pour que le robot se mette

en marche.

Mise en pause

~N

™)

Ve

Koy

Arrét

~N

/=

Ve

xfin de mettre le robot en pause.

¢ Jsant dvous pouvez mettre le robot en pause, une seconde pression
le robot en marche.

Egalement, lorsque le robot est en marche, vous pouvez pressez n’ importe

vuel bouton autour de I'écran LCD pour le mettre en pause.

.

@ Pressez m pour mettre le robot hors tension.

Informations:

@ Si vous souhaitez mettre le robot hors tension, vous pouvez presser I’,
en statut pause. Le robot sera ainsi éteint.

Conseil:

@ Ne laissez pas le robot en pause durant une durée trop importante.
En pause, la batterie se décharge plus facilement. Nous vous suggérons
alors de le mettre hors tension plutét que sous pause.

~15~
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Mise sous tension et mise en marche modéle D54

® Pressez le bouton @Y pour effectuer la mise sous tension du produit.
Lors de sa mise sous tension le robot émettra une courte musique.

e
0
@ Choisissez le mode de nettoya fo/btion de vos besoins en pressantm

ou Le robot fonctionn? en fonction du mode sélectionné.
|

e, vous pouvez presser n'importe quel bouton.

o Pre?és) )outon “ pour éteindre le robot.

@ Pour mettre le robot

~16 ~
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6. Choixd’un mode

il Mode auto

e Y

Fonctionnement:
Le robot sort de sa base et nettoie jusqu’a ce qu’il rencontre un obstacle. Il contourne
I'obstacle pour continuer le nettoyage de maniére aléatoire, cela ainsi de suite ‘ace
qu’il n’est plus de batterie et doive rentrer a sa base.

O
| | &2
B

Si le robot détecte une concentration de

>

@;jj%és le début du
in.de départ a la fin de

nettoyage, il effectuera un aller retour du it
,/r'hpruntera une direction

) la zone de saletés, revenu au poin

différente mais proche de l'orig" .an oix de ce mode permettra

d’éliminer un maximum de s

< v >

Mode en long )
Fonctionnem@l
Sous ce mode;-de’ que le robot détecte un objet ou obstacle, il effectue un nettoyage le
long de A Liysqu’a ce qu’il en rencontre un autre et effectue le méme type d’actions.

ode permet de nettoyer plus efficacement le long des murs, coins,

anapes, lits ... Un nettoyage en mode automatique ne donnera pas
les mémes résultats. Ce mode de fonctionnement prend en moyenne

@J 25 minutes.

Point Fixed

Fonctionnement:

Sous ce mode, le robot effectue le nettoyage en spirale. Il part d’un point de concentration
de saletés et effectue des cercles pour petit a petit revenir a son point de départ. La surface
de nettoyage ne doit pas excéder 1, 2 métre.

Ce mode n’est opérable que lors d’'une tres forte concentration de
saletés. Dans certaines circonstances ce mode peut prendre jusqu’a
2 minutes. Si le robot rencontre trop d’obstacles, il cherchera a les
éviter pour continuer a travailler sous le mode sélectionné.

~17 ~
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Mode Précision

Fonctionnement:
Sous ce mode, le robot prend la méme trajectoire que lors d’'un nettoyage automatique,
il cherchera a rentrer a sa base avant que sa batterie ne se décharge.

Nous vous suggérons de choisir ce mode Iorf@k | est plutot

sale et nécessite un nettoyage approfondi.
e u yage app l(@ W /

Retour a Ia base de chargement Q;7<>
~/
Fonctionnement:
Sous ce mode, le robot rentre” (au quement a sa base.
Egalement, le robot cherci \rentrer automatiquement & sa base de chargement

lorsque sa batterie sera
Une lumiére verte indiq

harg

le robot est bien en charge.

~18 ~
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7. Chargement automatique

1. Lorsque le cycle de nettoyage est fini, le robot cherchera a rentrer a sa
base par la méme occasion. Pour rendre la détection de la base plus
facile, veuillez vous assurer qu’il n’y a pas d’obstacle a 1,5 metres de
celle-ci et de son récepteur infra rouge.

( ) 2. Pour trouver sa argement, le robot peux s’y prendre en
x plusieurs fois, ¢ epevid du type de surface sur laquelle le robot
> effectue son oyag
L— |

1 regle général, le Robot peut facilement retourner a sa base.
certains cas il se peut que vous deviez I'aider, notamment lorsque la

. se de chargement est entourée d’obstacles.
@/V
\. J

B ﬁ\@lb ) 4. En pressant @ (mode base), la brosse principale est désactivée et le

\/ robot n’effectue aucun nettoyage. Il returne a la station de charge.

||

5. Le robot doit effectuer des cycles de charge complets pour un meilleur
entretien de sa batterie.

~19 ~
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8. Programmation de cycle

Modele D54

Programmation

@ Mettez le robot en marche. )
®

~ : .
@ Pressez le bouton «_ au moment 0\//{0|x. Deepoo
commencera son cycle quotidien tout les 24 res a partir de ce moment.
Une fois le cycle programmé, I'indicateur du panneau de controle

s’allumera. 5 O

@ Lorsque vous avez progra "%Ie de nettoyage veuillez ne pas

\ / choisir d’autre mode de fonstio ment et ne pas presser le bouton (le
cycle sera alors annulé). '/

@ Ne pressez pasl& @ qui annulera le cycle programmé.

<

Ve

rannuler le cycle de nettoyage programmé, veuillez suivre 'une des
x méthodes suivantes :

i

@ Eteignez le robot et redémarrer le .

@ Lorsque le robot est en fonctionnement, veuillez presser n'importe quel
bouton pour le mettre en pause puis pressez I'un des 3 boutons suivants

ou ™ oufUT0-

~20~
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Modéles D56, 58

Programmation
e N 1. Une fois le robot sous tension, presser le bouton q pour
sélectionner cycle unique ou cycle quotidien .
Pressez ensuite de nouveau q pendant environ 3
=2 E J secondes.
@ (o] 2. Programmation cycle numéro 1 : ier logo 8
s’affiche a I'écran. Le robot vous ogrammer votre
1er cycle de nettoyage Para V\Z\| raire via les touches
suivantes A et ¥ . Chaque ;?7@ 1 augmentera ou réduira
e I'heure et les minutes d'/t “\/
o Lorsque le paramétrage ie I'orloge est fini, pressez de
Champ de sélection: vous pouvez programmer les nouveau q
heures de 0 a 23 et les minutes de 0 a 59.

< 3. Program clé numéro 2 (modéle D58) : le
deuxiem " s’affiche a I'’écran. Le robot vous invite a
/ progr: ” & 2éme cycle de nettoyage.
9 Sui 3mes indications que pour la programmation du
C n 01.

Rrogrammation horloge : le logo @ vous invite a régler
ofloge interne de votre Deepoo.
suivre les mémes indications que pour la programmation du
cycle numéro 1.

Cycle Cycle Cycle
unique quotidien annulg¢

Conseils:

4 < A
@ Lorsque le rob M il ne pourra pas effectuer les cycles programmés.

@ Assurez vo base de chargement soit correctement branchée. Si le robot n’est pas assez
rechargé, il ra pas effectuer les cycles prévues dans leur totalité ou voire pas du tout.

@ Vou @ programmer 2 cycles uniques ou 2 cycles quotidiens ou encore 1 cycle quotidien et
1 cycle race aux 2 cycles indiqués par les logos

@ Ne pas choisir le méme horraire et veillez a
laisser une intervalle de 4 heures entre les 2
cycles pour permettre a Deepoo de se recharger.

~21~



ECOVRACS

9. Téléecommande

Modeéles 58

Remplacement des piles

®
\-
4 ¥ N
<O
@ Fonctionnement avec 2 piles alcalines by~ <ri AA (T#).

@ Veuillezremplacer les piles Iorsque@e gez nécessaire et assurez vous de les remplacer par des
piles de méme standard.

@ Retirez les piles de la télécoe si vous prévoyez de ne pas vous en servir pour un long moment,

cela évitera toute fuite d'#lectrolyte.
@ Veillezane pas| élécommande sous des températures extrémement chaudes ou froides.

@ Veillez égal nt, ‘né€ pas introduire de substances liquides dans la télécommande, particulierement

lors du remnt des piles.

@ Nexposezjamais I'émetteur infrarouge de la télécommande au rayon du soleil ou aux sources de fortes
luminosité, cela occasionnerait des disfonctionnements.

@ Séparez-vous proprement des piles usagées. Utilisez des poubelles spécialement prévues a cet effet.

- /

~22~
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Vous pouvez contréler le robot a I’aide de la télécommande

pour:

@ Diriger le robot via les touches directionnelles de la
télécommande.

@® Choisir un mode de fonctionnement en fonction des différentes
surfaces a nettoyer.

—(:)— Mode de nettoyage fixe | Mode de nettoyage e}f’ Mode de precision

/ \/
Touches HUTO Mode de nettoy@ @ Mode base

directionnelles

bouton pause de la
robot sur la musi
Carte SD ou directement en ligne sur la
sur www.robot-deepoo.fr.

%
v

@® Vous pouvez contrdler le robot jusqu’a 5 metres de
distance de la télécommande.

@® Assurezvous que le robot est sous tension avant
d’utiliser la télécommande.

@ Si le robot est proche de labase de chargement ou
d’autres transmetteurs infrarouges, il se peut que des
interférences se produisent et empéchentla bonne
réception du signal de la télécommande. Dans ce cas
veuillez contrbler le robot manuellement a partir de ses
touches.

carte SD. Voirse
édié J)%
Q
=

~23~
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10. Bande magnétique

Utilisation de la bande magnétique:

Elle peut étre utilisée de maniére a délimiter une piece ou un espace précis nécessitant un nettoyage.
Elle se pose directement sur le sol et leur magnétisation empéchera le robot de passer. Vous pouvez

également 'utiliser pour protéger tout objet que le robot pourrait renverser.

p
/

J

magnétique.

S

@® Nettoyez la surface ou vous aé e/z poser la bande

Q) 5
llez la bande sur le sol aprés avoir retiré le film
/ N @@protecteur.

o

J
| @ "‘
@® Déroulez I&de et coupezlalongueur nécessaire.
<O
J
\
J

@® Magnétisez la bande avec le magnétiseur.

ﬂttention :

@ Assurez-vous que le sol soit bien sec avant de déposer la bande.

veuillez placer la bande le plus en hauteur possible.

la poser sur des tapis.
Q Veuillez conserver le rouleau de bande dans un endroit sec.

@ Veuillez ne pas poser la bande magnétique a moins de 1.5 métre de la base de chargement.

@ Lorsque vous remarquez que la bande perd de son magnétisme, veuillez la remagnétiser.
@ Sila surface surlaquelle vous voulez poser la bande magnétique est légérement inclinée,

@® Labande magnétique peut étre déposée sur les sols durs, parquet, carrelage. Veuillez ne pas

~

/

~ 24~



ECOVRACS

11. Rangement

Sivous désirez ranger le robot, veillez avant tout a ce que sa batterie
soit rechargée au maximum etranger le dans son emballage initial ou
autre en le mettant a I'abri des rayons du soleil et de I’humidité.

0
Nettoyage du dessus Eteignez le robot avant nettoyag@\
S/

~\
J

j &
b J 5 riy ¢d’alimentation du bloc de chargement.

¢tergeant ou alcools, utilisez des produits au Ph

| J

r D enta ce qu’aucun liquide ne pénétre a l'intérieur du
uvant provoquer des courts-circuits.

| J

o Eteignez le robot.

13 .
. Pressez le bouton ouvrir .
. Retirez le couvercle du robot.

Nettoyage de Ij:t@'\
\/
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Pour éviter toute propagation de poussieres, retirez délicatement le
réservoir du robot.

Utilisez la poignée pour tenir le réservoir.

®
©/
ARe
Videz le réservoir dans un récipi V?ez cet effet, poubelle ou
autre. \
Y

; Retirez les saletés du filtre.

Replacez le réservoir a I'intérieur du robot et fermez le clapet.

Si le réservoir de saletés n’est pas placé correctement, une alarme
vous en indiquera.

Sivous vous apercevez que
le réservoir contient trop de
saletés, vous pouvezle

nettoyer a 'eau. Cependant
assurez-vous qu’il soit
parfaitement sec avantde le
replacer.

Il est possible également
d’utiliser un aspirateur
traditionnel pour nettoyer le

filtre.
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e 2 ) 1.Ouvre le couvercle de Ecovac et
enlever le bidon de poussiéres

2. Quvre le couvercle de filtrant du
bidon de poussiéres et vidée dans un
sac spéciale par exemple d'échets
de ménages.

3. Décollage de couvercle du bidon de
filtrant (images 3) de bidon

y, principale
4. Aprés nettoy il faut remettre le
filtrant a bj cipale

(@
{ Veuillez nettoyer la brosse pnnmpa;@A\/ 5cycles.

s A <00
I ;' &
s> ety
19 U T

T

- ‘ <> (

Retirez I'écrou fixé
au cadre

Vous pouvez utiliser I'outil Pensez a nettoyer la
d’entretien pour un structure du rouleau
meilleur résultat

[

Replacez la brosse Placez convenablement Revissez I’écrou
dans le robot le cadre
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Nettoyage de la brosse de cété

La brosse de c6té est un élément facile a entrenir. Nous
vous recommandons de I'inspecter régulierement et de la
changer si besoin.

Veuillez @ ‘outil de nettoyage prévu a cet effet.

de hauteur

Les capteurs de hauteur de ECOVACS™ sont situés a I’avant au niveau du
pare-choc du robot. Nous vous recommandons de nettoyer I'optique avec

un coton légérement humide et ce réguliéerement de maniére a ne pas affecter
les performances du robot.

1. Eteignez le robot.
2. Retournez et mettez le robot a plat

3. Utilisez un linge humide pour le nettoyage.

~ 28~
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Nettoyage du capteur de saletés

Le capteur de saletés est situé au niveau de I'aspiration du robot.

Il peut détecter tout type de concentration et ainsi adapter les
performances du robot. Nous vous recommandons de le nettoyer
régulierement.

1. Eteignezle robot.
2. Retirez le réservoir et nettoyer le.

X . /@ .
Le robot arrétera de fonctionner lors « aines
14. Alarme circonstances. Une alarme visue@wro/re vous en indiquera la

cause.
RS

Icone Cause du disfonctionnement Solution (\$ Instruction
v/
_ _ ~ [Pour améliorer ['utilisation du
Réservoirrempli ou Nettoye servoir | robot, I'alarme vous alertera du trop
capteurs sales. eto cap.eurs. | grand remplissage du réservoir de
saletés.

@
Le réservoir deﬁ”j Réinstallez le

est mal fi é@ réservoir de saletés.

C—

se principale Vérifier que les Attention a ne pas laisser d’objets

incé sur le sol pouvant endommager
coincee. brosses ne sont pas P 9

rosse(s) latérale(s) bloquées ou les brosses tels que des franges

o dossaio ilsque o
(@, e ondommages. | 1o rideaux cavles

. . Reposez le robot
Les roues de directions X
surle solou a sa
sont suspendues

base de chargement

Batterie faible Rentrez le robot a sa
base.
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15. Problémes

o ~ H
N Probléme Solution
) Arrétez le robot.
1 UnegOItS en marChde= le 1. Vérifiez le capteur de hauteur et netto
robot ne cesse de g
2. Compressez le pare-choc du rob .
reculer. P P V@‘
(@
Arrétez le robot. O;7<>
1. Vérifiez le capteu P _iteur et nettoyer le.
2 Disfonctionnement 2. Compress /"hoc du robot & la main.

complet du robot.

3 Le robot ne déte
pas les hauteur

Q)

Problém S:
1.1lp pris dans le cordon d’alimentation.

2.1 atre emmélé dans des rideaux ou franges de tapis.

<

Le robot est capable de détecter toute hauteur supérieure a 8
centimétres. Cependant, cela ne peut lui étre possible lorsque
le sol est fortement réfléchissant. Pour prévenir cela vous
pouvez utiliser les bandes magnétiques.

Q‘J

4 Baisse des capacités
de nettoyage.

Eteignez le robot et retirez le réservoir. Puis suivez les
instructions suivantes :

1. Vérifiez s’il n’y a pas trop de poussiéres sur le filtre. S’il est
nécessaire, nettoyez-le al'’eau ou a I’aide d’'un aspirateur
traditionnel.

2.Assurez-vous qu’il n’y a pas trop de saletés dans le bloc
d’aspiration.

3.Retirer la brosse et nettoyer la. Assurez vous qu’aucun
cheveux ou poils ni soient emmélés. Replacez-la apres
nettoyage.

4. Regarder s’iln’y a pas de poussiéres ou débris incrustés dans
les roues.

5Nettoyer le capteur de poussiéres Si les problemes

persistent veuillez contacter notre service aprés vente.
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5 Le robotesttrop
bruyant.

Eteignez le robot, retirer le réservoir a poussiéres, videz le.
Retournez ensuite le robot.

1. Vérifiez sila brosse principale n’est pas bloquée.

2. Examinez-la et nettoyez-la.

3. Vérifiez et nettoyez la brosse de coté.
Siles problémes persistent veuillez contact

aprés-vente.

tre service

Le robot ne fonctionne
6 pas selon le mode
sélectionné.

Il se peut que la batterie soit d

arentrer a sa base.

e et que le robot cherche

16. Questions fréquentes

1.Au bout de combien de temps le robot se décharge-t @
Cela différe du modeéle, de la surface a nettoyer, de
I'agencement des piéces et du type de sol. En regle #~*qé
min sur sol dur et 20 minutes sur des sols types t <f) )s e
moquettes.

2.Peut-on laisser le robot travailler sans y ttention ?
Oui, cependantil est préférable de préve t

incident. Utiliser les bandes magnétiques é
Deepoo de se rendre dans les endroits a risques. Ranger votre
pieéces pour éviter qu’il se blo e (cables, vétements,
franges, rideaux, etc.).
3.Quel type d’équipeme
vide ?

Le robot est équipé
détecter les haut
4.Lerobot est-il c
meubles ?

Sila surface est plate, le robot peut nettoyer sous tout type de
meubles d’'un minimum de 10 centimétres de hauteur.

5.Quelle estla durée de vie de la batterie?

Avant de nécessiter un remplacement, la batterie du robot
aspirateur Deepoo peut durer des centaines de cycles de
nettoyage.

6.Pourquoile robot ne démarre t’il pas a I’heure
programmée?

a. Vérifiez qu’il dispose de suffisamment de batterie.

b. Vérifiez si le robot n’est pas éteint.

7.Pourquoile robot ne fonctionne t’il pas sous le mode
choisi?

Sile robot est a court de batterie, il se mettra automatiquement
en mode de retour a la base.

tilisés pour la détection du

//s photo sensitifs qui peuvent
sde 8cm.
de nettoyer en dessous des

Pourquoil’indicateur de chargement dysfonctionne t’il ?
a. Vérifiez que la batterie soit bien en place. Dans le cas
contraire fixez-la correctement.

b. Vérifiez le cordon d’alimentation.

c. Veuillez contacter le service aprés vente sile probléme
persiste.

9.Pourquoile robot s’arréte t’il de fonctionner lorsqu’il
rencontre un obstacle ?

Enrégle générale Deepoo cherchera un autre chemin lorsqu’il
rencontre un obstacle. S’il bloque sur une surface foncée, il est
possible qu’il détecte celle-ci comme un vide a travers ses
capteurs de hauteurs. Vous pouvez obstruez les capteurs pour
le forcer a travailler sur une surface. Attention tout de méme
aux risques de chutes.

En général, le robot tente tjrs de contourner les obstacles. Par
contre, s’il est contrélé via la télécommande, il ne changera
pas de direction lorsqu’il rencontrera un obstacle.
10.Pourquoiy a-t-il une fuite du réservoir de saletés
lorsque le robot est en marche?

Veuillez vérifier que le réservoir ne soit pas rempli (s’il y a trop
de saletés sur le sol, le robot ne sera pas capable d’alerter d’'un
trop grand remplissage de son réservoir). Dans ce cas, veuillez
nettoyer le réservoir.

Aussi, vérifiez que la brosse principale soit bien propre, qu’il
n’y ai pas de cheveux enroulés par exemple.

11.Pourquoi la vitesse du robot diminue t’elle parfois?
Lorsque le robot détecte une concentration importante de
saletés, il réduira sa vitesse.
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12.Y a-t-il danger pour les enfants lorsque le robot est
en fonctionnement ?

Non, les enfants ne craignentrien lorsque le robot est en
fonctionnement. Pour les animaux, il est possible que son
activité les dérange. Il est donc préférable de les tenir
éloignés.

13. Pourquoi la télécommande ne fonctionne pas?
a.Latélécommande fonctionne jusqu’a une distance de 5
metres.

b.Vérifiez que la batterie soit correctement en place.

c. Assurez-vous que le robot soit sous tension.

d.Nettoyer le transmetteur infrarouge de la télécommande
et celui du robot.

e.Silatélécommande est trop proche de la base de
chargement, il se peut que le signal soit interféré.

14. Le robot peux t’il nettoyer les coins en forme
d’arrondi?

Le robotles détecte et est capable de les nettoyer.

15. Que faut-il prendre en compte lorsque le robot
nettoie des tapis?

Le robot n’est pas capable de nettoyer les tapis de plus de 2
centimétres d’épaisseur. Son utilisation sur tapis pourrait
ralentir la durée de vie de ses brosses. Attention a ce que
brosses ne se prennent pas dans les franges du tapis a
risque de les détériorer.

16. Cela pose t’il probléme de laisser le robot 3
pendant une longue période de non utilisati @ )

Oui, le robot perdra en batterie et en perfor?%

17.Y a-t-il danger d’électrocution lors d’un contact avec
les électrodes de chargement ?

Non, il n’y a pas de danger d’électrocution (le voltage étant
relativement faible).

18. Comment procéder lorsque le robot aspire des
liquides ?

Eteignez le robot et retirez le réservoir:
nettoyez le avec un linge sec. Nett

ainsi que la brosse principale av e.N’hésitezpas a
faire sécherles éléments dura/@\] s heures.
(ass.urez-\./ous que le robo/ "t\/énsion lors de cette
manipulation.)

19. Comment le robot év s’emmeéler dans les
cables ?

Il se peut que le @:\71<r>néle dans les cordons
d‘aIimenta@ e cables. Dans ce cas, le robot fera

marche arr pY ressayerde se libérer seul. Siau bout

fois vide,
ment le filtre

~ ne peut s’en sortir seul, un message

de plusj
d’al te dira.
e geérales empécher Deepoo de se rendre dans les
ne 2

E

o sentant des cables ou autres objets pouvant
o rles brosses et les détériorer.
. Pourquoiles brosses latérales s’usent facilement ?
“Vérifier qu’elles soient bien positionnées.
2. Vérifier qu’aucun obstacles tels que des franges de tapis,
cordons d’alimentations et autre cables ne viennent se
heurter aux brosses.
21. Pourquoile temps de chargement de Deepoo est
court ou qu’il ne se charge plus du tout ?
Vous pouvez réactiver la batterie de la maniére suivante.
Apres avoir charger Deepoo pendant 3 minutes, recharger
la aprés 1 minute. Faire ce cycle 3 fois de suite et laisser
Deepoo se recharger pendant 12 heures ensuite.

Q‘J

Sivotre ECOVACS™ présente toujours des problémes aprés ceci,
merci de bien vouloir contacter le Service Aprés Vente ou
retournez la marchandise a votre point de vente.
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Pices dtaches:

Description Appropri pour modles No. darticle

Accu 14.4V D54 TK 900011.00 \

Accu 14.4V D54/D58 TK 900012.00
/%

Brosse principale D54/D56/D58 TK 900013. (&/\@

Brosse laterale D54/D56/D58

Cuve D54/D58

Cuve D58 K 900016.00

Platine de commande D54 > TK 900017.00

Platine de commande D56 < TK 900018.00

Platine de commande D58 ) TK 900019.00

Roue directionelle D54/L@ TK 900020.00

Outil pour nettoyer la brosse S@ﬁ%gmss TK 900021.00

Prestations de garantl
www. limex. ch /

QY

ervice:

erland, Allmeindstrasse 23, 8716 Schmerikon
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